Processo Seletivo Simplificado — Edital 09/DDP/SEGESP/2013

Pontos para a Prova Didatica:

Area/Subarea de Conhecimento: Motores de Combustio
Processo: 23080.003690/2013-34

. Principio de funcionamento de locomotivas a vapor e a diesel.

. Caracteristicas construtivas e componentes de motores a diesel.

. Motor de quatro tempos: rendimento, poténcia, consumo de combustivel.

. Motor de dois tempos: rendimento, poténcia, consumo de combustivel.

. Caracteristicas e propriedades do 6leo diesel.

. Sistema de injecao eletrénica em motores a diesel.

. Determinagédo de forgas axiais, forgas cortantes e momentos fletores em estruturas
e vigas.

8. Calculo de centroides de areas e de volumes de figuras simples e compostas.
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Area/Subéarea de Conhecimento: Propulsdo Naval
Processo: 23080.003966/2013-84

1. Escoamento potencial e viscoso em torno de corpos submersos.

2. Escoamento com superficie livre.

3. Resisténcia ao avango: natureza de resisténcia e determinacao da resisténcia.
4. Sistemas de propulsao naval: descrigao, tipos, caracteristicas, aplicagdes.

5. Selecao e projeto de propulsores tipo hélice.

6. Analise das caracteristicas operacionais dos motores maritimos.

7. Integracado Casco—Motor—Hélice.

Area/Subéarea de Conhecimento: Logistica e Transportes
Processo: 23080.003694/2013-12

1. Custos logisticos.

2. Gerenciamento da cadeia de suprimentos.

3. Gerenciamento da cadeia de distribui¢ao.

4. Avaliagao de desempenho logistico.

5. Logistica humanitaria.

6. Operacéao de sistemas de transporte.

7. Operacao e dimensionamento de vias (metroviaria, ferroviaria, aquaviaria e
dutoviaria).

8. Aspectos técnicos e econdmicos das modalidades de transportes.
9. Coordenacgao das modalidades de transportes.

10. Os transportes no Brasil e novas perspectivas.

Area/Subarea de Conhecimento: Estruturas
Processo: 23080.003863/2013-14

. Lajes mistas: detalhamento e cuidados de projeto/execucgao.

. Uso do diagrama de esforgo cortante para vigas.

. Dimensionamento de vigas.

. Calculo de deslocamentos em estruturas.

. Calculo da deformacéo das vigas por integragao direta.

. Férmula de Euler para colunas com extremidades articuladas.
. Analise tridimensional das deformacgdes especifica.
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8. Concreto Armado - Reagdes, momentos e armaduras.

Area/Subarea de Conhecimento: Geotecnia
Processo: 23080.003850/2013-45

1. Origem e formagao dos solos.

2. Plasticidade e consisténcia.

3. Uso da pedologia na estimativa de comportamento geotécnico.

4. Caracteristicas e propriedades de engenharia de horizontes lateriticos e
saproliticos.

5. Tecnologia de rochas na construgéo civil.

6. Aguas subterraneas.

7. Dimensionamento de condutos forgados considerando as perdas de carga
continuas e localizadas.

8. Calculo de orificios, bocais, bueiros e vertedores.

9. Escoamento superficial.

10. Compressibilidade e adensamento dos solos.

Area/Subarea de Conhecimento: Matematica
Processo: 23080.0003704/2013-10

1.Limite e continuidade de fungbes de uma variavel real.
2.Derivada de fungdes de uma variavel real e aplicagdes.
3.Integral de fungbes de uma variavel real e aplicagdes.
4 .Métodos de integragao.

5.Derivadas parciais e aplicagdes.

6.Integracado multipla.

7.Espacos vetoriais.

8.Mudanca de base.

9.Transformacdes ortogonais.

10.Autovalores e autovetores de um operador.

Area/Subarea de Conhecimento: Método de Volumes Finitos
Processo: 23080.003853/2013-89

1. Conceitos fundamentais da mecanica dos fluidos: definicdo de um fluido,
propriedades, campo de velocidades, campo de tensao, descri¢ao e classificagao dos
movimentos de fluidos .

2. Formulacao diferencial das leis de conservacgao.

3. Discretizagao das equagdes governantes pelo método das diferencgas finitas.
4. Discretizagao das equagdes governantes pelo método dos volumes finitos.
5. Condigbes de contorno numeéricas.

6. Geracao de malha e tipos de malha, qualidade de malha.

7. Técnicas de solugao dos sistemas lineares.

8. Consisténcia, estabilidade e convergéncia.

9. Praticas de interpolagao e diferenciacao.

10. Solucado numérica das equacdes de Navier-Stokes.

Area/Subarea de Conhecimento: Mecanica do Voo



Processo: 23080.003856/2013-12

1. Fundamentos da cinematica e da dindmica de aeronaves como corpos rigidos e
flexiveis e andlise de seus movimentos sob a influéncia das forgas aerodinamica,
propulsiva e gravitacional.

2. Movimento angular de um veiculo: translagao e rotagdo de eixos em duas
dimensdes, angulos de Euler, velocidades angulares expressas em termos de angulos
de Euler, equag¢des do movimento de Euler.

3. Linearizacao das equacgdes do movimento em torno de uma trajetéria de referéncia
permanente: estudo dos comportamentos dindmicos autbnomos longitudinal e
latero-direcional.

4. Determinacgéo das derivadas de estabilidade e de controle.

5. Problemas de dois corpos: formulagao, integrais primeiras, equagao da trajetéria,
descrigcao das orbitas.

6. Elementos orbitais: determinacao a partir dos vetores posicao e velocidade e
vice-versa.

7. Trajetdrias propulsadas: massa e peso, aceleragao gravitacional, ascensao vertical,
trajetdrias inclinadas, trajetérias “gravity turn”.

8. Estabilidade na atmosfera e no espaco: estabilidade estatica, estabilidade dinamica,
analise dindmica de um veiculo na atmosfera, perfis de vento, estabilidade
giroscopica.

9. Voo sub-orbital: fase propulsada, fase ndo propulsada (“coasting”), reentrada,
distancia de impacto, recuperagéo de veiculos espaciais.

10. Manobras orbitais basicas: transferéncia de Hohmann, manobras de mudanca de
plano de 6rbita, rendez-vous e reentrada.

Area/Subéarea de Conhecimento: Linguagem de programagao e Sistemas
operacionais de tempo real
Processo: 23080.003627/2013-06

1. Estruturas de dados fundamentais: tabelas, listas encadeadas, listas duplamente
encadeadas.

. Arvores, filas e pilhas.

. Estruturas basicas de controle de algoritmos: sequenciagao, decisao e repeticao.
. Mecanismos de passagem de parametros.

. Programacéo orientada a objetos.

. Estrutura de um sistema operacional.

. Métodos de alocagao e gerenciamento de meméria.

. Métodos de comunicagao e de sincronizagao entre processos.

. Sistemas de tempo real: definicdo e aspectos de software (escalonamento,
concorréncia, prioridades, bloqueios).

10. Sistemas operacionais de tempo real para sistemas embarcados.
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Area/Subarea de Conhecimento: Hardware e Sistemas Embarcados
Processo: 23080.003667/2013-40

1. Andlise e sintese de circuitos combinacionais.



2. Analise e sintese de circuitos sequenciais.

3. Linguagens de descrigao de hardware.

4. Arquitetura de microprocessadores: registradores, barramentos, modos de enderegamento.

5. Arquitetura de microcontroladores: conversores A/D e D/A, temporizadores, contadores, memoria.
6. Field Programmable Gate Array (FPGA).

7. Maquina de estados finitos.

8. Interface e Comunicagéo Serial:RS232C, RS422, RS485, 12C, SPI, CAN.

9. Integridade de sinais.

10. Ferramentas de programacao, simulagdo e depuragao para sistemas embarcados;

Area/Subéarea de Conhecimento: Projeto de Sistemas Navais
Processo: 23080.003962/2013-04

. Calculo de cargas em estruturas flutuantes.

. Teoria de flexao de placas.

. Flambagem em vigas e placas.

. Mecanica estrutural de navios e plataformas oceénicas.

Fundamentos de vibragéo.

. Vibracado de sistema com um grau de liberdade, com e sem amortecimento viscoso.
. Sistemas com dois graus de liberdade, vibracdes livre e forgada.

. Introdugéo as teorias classicas de Projeto do Navio.
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Area/Subéarea de Conhecimento: Construgao Naval
Processo: 23080.003956/2013-49

1- Comportamento Mecanico de Materiais Compdsitos

2- Processos de constru¢ao naval utilizando materiais compadsitos
3- Propriedades fisicas e quimicas de polimeros.

4- Processamento de polimeros.

5- Processos de corrosao metalica.

6- Principais processos de conformagao mecéanica.

7- Siderurgia: processos de obtencao de ferro gusa e acos.

Area/Subéarea de Conhecimento: Projeto de sistemas veiculares
Processo: 23080.003676/2013-31

Conceito e tipos de suspensao.
Consideragdes cinematicas da suspensao.
Tipos e sistemas de diregdes.
Consideragbes cinematicas da direcao.
Tipos e sistemas de rodas.

Sistema de transmissao de forgas no veiculo.
Tipos de Sistemas de Transmissao.

Tipos e Sistemas de freios.
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Area/Subéarea de Conhecimento: Desenho e Modelagem Geométrica
Processo: 23080.003428/2013-90
1. Sistema de projegao ortogonal (mongeano).

2. Elementos basicos de construgao-reta, plano e ponto.
3. Mecanismos de determinagao de verdadeira grandeza (rebatimento e mudanca de
plano).



4. Construgao de objetos envolvendo, intersecgao, secgao, planificagéo e
modelagem.

5. Vistas ortogonais e auxiliares.

6. Corte, secdes e ruptura.

7. Perspectiva isométrica.



